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Նարեկ 2,այկի Չուխաջյաեի
«է լ ե կ տ ր ա մ ա գ ն ի ս ա կ ա ն  կ ա խ ո ց ի  ԱՎՏՈՄԱՏԱՑՎԱԾ ն ա խ ա գ ծ մ ա ն

ՀԱՄԱԿԱՐԳԻ ՄՇԱԿՈԻՄԸ» թեմայով 
Ե. 13.02 - «Ավաոմաաացմաե համակարգեր» մասեագիաությամբ 

աեխևիկակաե գիաություևևերի թեկնածուի գիաակաե աստիճանի հայցման
ատենախոսության ւ]ելւաբերյալ:

Ատենախոսության թեմայի արդիականությունը

էլեկտրամագնիսական կախոցները կիրառվում են տեխնոլոգիական 

գործընթացներում, ավտոմատացման ն կառավարման համակարգերոււք: Այս

սարքերը, հաղթահարելով մարմնի ծանրությւսն ուժը, այն պահում են օդոււ! առանց 

մեխանիկական հենարանների օգտագործման: Ծանրության ուժը հւսվաււարակշռվում 

է էլեկտրամագնիսւսկան ուժով, ինչի շնորհխլ մարմինը հայտնվում է օդում «կախված» 

վիճակում: Էլեկտրամագնիսական կախոցների համախմբից իրենց բնութագրերուլ ու 

ւսշխատւււնքւսյին գործառույթներուլ առանձնանում են այն կախոցները, որոնք 

կիրառվում են ւսրագըևթաց մագլն գնացքներում գնացքը շարժուղուց Վեր 

բարձրացնելու ն օդում որոշակի բւսրձրությունում պահելու համար:

Մյուս կողմից կախոցների տեխնիկակւսև բնութագրերը կւսյւևոր 

նշանակություն ունեն շահագործվող համակարգերի, մասևավորապեււ մագլն 

գնացքների հուսալի ու անվտանգ աշխատանքի տեսանկյունից: Այս բնութագրերը 

ձևավորվոււք են կախոցների ևւսխագծման փուլում: Որքան կատարյալ ու

ժամանակակից լինեն նախւսգծման գործիքները, որքւսն ճշգրիտ լինեն կիրառվող 

մեթոդները, այնքան ավելի աշխատունակ ու հուսւսլի կլինեն նոր ստեղծւխղ 

կախոցները:

Քանի որ ատենախոսության թեման նվիրւիոծ է նշված խնդիրների լուծմւսևր, 

հաշվի առնելով ւ|երը շարադրվածը, կարող ենք ասել, որ էլեկտրաւքագնիսւսկւււն 

կախոցների ավտոմւււտացված ևախւսգծւքան համակարգի մշակումը խիստ 

արդիական խնդիր է:
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Աշխատանքի նպատակը և հիմնական խնդիրները

Աշխատանքի նպատակը էլեկտրամագնիսական կախոցի ավտոմատացված 

նախագծման համակարգի մշակումն է, որն իրագործվել է հետևյալ խնդիրների լուծման 

ճանապարհով.

•  էլեկտրամագնիսական կախոցների, մասնավորապես մագլև արագընթաց 

գնացքների կախոցների, ոաումնասիրություն, հետազոտության օբյեկտի 

ընտրություն,

•  էլեկտրւսմւսգեիսակաե կախոցի մաթեմատիկական մոդելի կազմում, 

մագնիսական շղթայի ուղիղ և հակւսղւսրձ խնդիրների առաջադրում և 

լուծում, կառաւլարմաե փաթույթի նախագծում, ւիաթույթի մագնիսւււշարժ 

ուժի բնութագրական արժեքների որոշում,

• էլեկտրամագնիսական կախոցի օպտիմւսլ նախագծման խնդիրների 

ւսուսջադրում և յուծում,

•  էլեկտրամագնիսական կախոցի ավտոմատացվւււծ նախագծման 

հւսմակարգի մշակում և գործարկում:

Ատենախոսության կաոուցվածքը և բովանդակությունը

Ատեեախոսույ^յուեը կազմված է ներածությունից, 5 գյուխևերից,

եզրահանգումից, 98 անուն գրականության ցանկից և 69 նկարներից:

Ներածությունում կատարված է էլեկտրամագեիսւսկւսե կախոցների 

ավտոմատացվւսծ նախագծման ուղղությամբ ւսոկա գրւսկւսևությւսե վերլուծությունը, 

ինչի արդյունքում հիմնավորվել է յ^եմայի արդիականությունը, ատենախոսությւււև 

գիտական նորույթը և գործնական նշանակությունը, ւդաշտպանությաե ներկայավոդ 

հիմնական դրույթները և ատենախոսությանը առնչվող այլ անհրաժեշտ 

տեղեկատվություն:

Ատենախոսության առաջին գլխում (երկրորդ բաժնում) ուսումնասիրված են 

մագնիսական կախոցները, վերլուծվել մագլև գնացքների ու դրանց կախոցների 

առանձնահւււտկությունևերը, ընտրվել է հետազոտության օբյեկտը:
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Ատենախոսության երկրորդ գլուխը (երրորդ բաժինը) նվիրված է

էլեկտրամագնիսական կախոցի մաթեմատիկական մոդելի մշակման, կախոցի 

մագնիսական շղթայի ուղիղ և հակադարձ խնդիրների լուծման, կառավարման 

փաթույթի նախագծման, փաթույթի մագևիսաշարժ ուժի բնութագյւական արժեքների 

որոշման հարցերին:

Աշխատանքի չորրորդ բաժնում առաջադրվել է էլեկտրամագնիսական կախոցի 

օպտիմալացման խնդիրը, ընտրվել են օպտիմալացման նպատակային ֆունկցիաները 

ն մեծություննեյփ փոփոխությունների սահմանները, նկարագրվել և իրագործվել է 

օպտիմալացման գենետիկ մեթոդը, ներկայացվել ու վերլուծվել են ստացված 

արդյունքները:

Ատենախոսության հինգերորդ բաժինը (չորրորդ գլուխը) նվիրված է 

էլեկտրամագնիսական կախոցի ավտոմատացված նախագծման համակարգի 

ստեղծմանը: Այստեղ նկարագրված են համակարգի բաղկացուցիչ կառուցվածքային 

մասերը, օգտագործվող նյութերի պողպատների ու փաթույթայիև հաղորդալարնրի 

գրադարանները, ներկայացվել են լուծված խնդիրների ալգորիթմերը ն օգտագպւծոդին 

հասանելի գրաֆիկական ինտերֆեյսև ու դրա աշխատանքի սկզբունքը:

Կատարված հետազոտությունների և արդյունքների գիտական նորույթը 

Ատենախոսության էական գիտական նոր արդյունքների թվին են դասվում.

•  կազմվել է էլեկտրամագնիսական կախոցի մաթեմատիկական մոդելը,

• առաջարկվել են կախոցի մագնիսական շղթայի ցրման հոսքի զուգահեռ ճյուղերի 

քանակի որոշման իտերացիոն մեթոդը ն կառավարման փաթույթի մագևիսաշարժ 

ուժի բնաթագրական արժեքների որոշման եղանակը,

• ձևակերպվել և լուծվել է էլեկտրամագնիսական կախոցի օպտիմալացման խնդիրը,

• մշակվել է էլեկտրամագնիսական կախոցի ավտոմատացված նախագծման 

համակարգը^

Աշխատանքի գործնական արժեքը:

Աշխատանքի գործնական արժեքը և կիրառական նշանակությունը 

պայմանավորված են առաջարկված հիմնական բոլոր մեթոդների և տեսական
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արդյունքների իրագործմամբ ծրագրային գործիքների ւոեսքով: Տարատեսակ

տեխնոլոգիական գործընթացներում, աւիոոմաաացման ու կառավարման 

համւսկարգերում, այդ թվում արագընթաց մագլև գնացքներում կիրառվող 

էլեկտրամագնիսական կախոցների նախագծման և օպտիմալացման եղանակներն ու 

դրանց հիման վրա մշակւիսծ ւսվւռոմւսւռւսցված ևւսխագծման համակարգերն ունեն 

կարևոր կիրառական նշանակություն նոր ստեղծվող կախոցների 

աշխատունւսկությւսն, հուսալիության, ինչպես ևւսև ւսյդ սւսրքերը ժամւսևակակից 

տեխնիկակւսն բնութագրերով ւսպւսհովելու տեսանկյունից: Մշակկւսծ

ավտոմատացված նախագծման համակարգը կիրառվել է Հայաստանի ւսզգւսյիև 

պոլիտեխնիկական հւսմալսարաևի «Ավտոմատացում և էլեկտրամագնիւււււկւսև 

համակարգեր» բազային գիտահետազոտական լաբորատորիայոււք մեքեևսւյւււկւււև 

ուււուցման մեթոդներով էլեկտրամագնիսական կախոցի պարամետրերի արժեքների 

կանխատեսման, ղասւսկարգման և օպտիմալւււցմաև խնդիրները լուծելու համար, 

ւսվտոմատւսցված համակարգով կատարվել են 1000000 նախագծեր, որոնց տվյալները 

համալրել են ուսուցւսևւխղ շտեմարանը: Ատենւսխոսությւսն արդյունքները,

մասնավորապես մաթեմատիկւսկաև մոդելը, մագևիււակւււն շղթայի ուղիղ և հւսկադւսրձ 

խնդիրների լուծման եղանւսկևերը, ներմուծվել են 2ԱՊ2 «էլեկտրատեխնիկա» 

մասևագիտությւսմբ «էլեկտրւււտեխնիկա, էլեկտրւսմեխաևիկւս և

էլեկտրւստեխնոլոգիաներ» մագիստրոսական կրթակւսև ծրագիր կիրառվեյ 

«Կւսռւսվարման, հսկման և պաշտպանության էլեկտրաապարւստայիև միջոցներ» 

դասընթացի տեսական ու գործնական պարապմունքների ժւսմւսևւսկ:

Դիտողություններ ատենախոսության վերաբերյալ

1. Սեղմագրում առկա է խառնաշւիոթ «բւսժին>> և <<գլուխ>> եզրերի միջև: 

Անհասկանալի է, գրակաևությւսև ցանկը բաժին է, թե գլուխ:

2. Սեղմագրում գրված է, որ աշխատւսևքը պարունակում է 67 նկար, 

սակայն ես հաշւխցի 69 նկար: Աշխւստաևքում հիշատակվում է ւսռեղծվւսծքւււյիև նկար 

5.40, սակայն այդ համարով նկար չկա:
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Եզրակացություն

Ամփոփելով վերը շարադրվածը, չնայած նշված դիտողություններին, 

ներկայացվող ատենախոսությունը կատարված է բարձր դիտատական և գործնական 

մակարդակով ու ներկայացնում է կիրառական կարևոր խնդրի լուծումն ապահովող 

տեխնիկական մշակում: Ատենախոսության հիմնական դրույթները հավաստի են, 

դրանք հիմնավորվել են տեսական ու փորձնական դիտարկումներու]: 

Ատենախոսության սեղմագիրը և հեղինակի հրատարակած աշխատանքները լիովին 

արտացոլում են ատենախոսության հիմնական բովանդակությունը: 

Ատենախոսության թեման համապատասխանում է Ե. 13.02- «Ավտոմատացման 

համւսկարգեր» մասնագիտությանը: Ատեևախոսական աշխատանքը յիոկին

համապատասխանում են ԼԼ ԲՈԿ-ի կողմից թեկնածուական 

ատենախոսություններին ներկայ լսցվող պւսհանջներին, իսկ հեղինւսկն ւււրժւււնի է 

տեխնիկական գիտությունների թեկնածուի գիտական ւսստիճանի շնորհմւսևը 

հայցվող մսաևագիտությւււմբ:

Պւսշտոևւսկւսն ընդդիմախոս

տ.գ.դ.

2..Ս. Սուքիասյանի ստորագրությունը հւսստս 

ԼԼ ԳԱԱ Մաթեմւստիկայի ինստիտուտի

գիտական քայւտուղւււր


